RTK PRIPRAVA MERENI - Trimble Access
Cile cviceni

Cilem tohoto cviceni je seznamit se s praci se zafizenim Trimble TSC3 Controller a aplikaci Trimble
Access, ktera je na tomto zafizeni nainstalovana.

voo & Trimble.

o]

Pro vice informaci navstivte tyto stranky:

https://geospatial.trimble.com/products-and-solutions/trimble-tsc3



https://geospatial.trimble.com/products-and-solutions/trimble-tsc3

Trimble TSC3 Controller

Kontroler Trimble TSC3 se softwarem Trimble Access je velkym pokrokem v oblasti odolnych polnich
pocitaca.

Ma vestavény 5MPix fotoaparat a LED blesk, ktery umoznuje potizovat snimky pfi méreni a tudiz
neni potfeba Zadnych dalsich pfistrojU, baterii a pfenosu soubori. Potizené snimky pro snadné;jsi
identifikaci obsahuji automaticky informace o poloze.

Zakladni vlastnosti kontroloru:

Jednoduché uzivatelské rozhrani: Pracujete na velkém, jasném LCD dotykovém displeji s vysokym
rozlisenim. MUZete si zvolit dva typy klavesnice (QWERTY, ABCD) pro co nejrychlejsi a nejsnadnéjsi
zadavani dat.

¢ Vnitfni kompas: Je neustale zobrazen aktudlni smér — i kdyz stojite na misté nebo jdete pozpatku.

e 7adné kabely: Bezdratova technologie Bluetooth eliminuje kabely v méfickych systémech. MoZnost
vnitfniho 2,4 GHZ radia je idedlni pro praci se systémem Trimble robotic.

Standardni pfislusenstvi (dodavano s kontrolerem):
¢ 28.9 Wh Li-lon baterie

¢ Adaptér napajeni

¢ Poutko

¢ USB kabel (mini)

® Poutko na stylus

e Stylus

¢ Folie na displej

¢ Krytka na audio port

® Krytky na I/O porty

e Standardni obal na kontroler
e Pfirucka zaciname

¢ Robotic anténa pro 2.4 GHz radio modem



RTK méfeni by nebylo mozné, pokud bychom neméli k dispozici real-time korekce v terénu. K tomu
je zde vyuZzivana predplacend SIM karta od 02 s daty, kterd je umisténa za baterii a krytem na zadni
strané zarizeni. Zafizeni vidy dostanete s jiZ nainstalovanou SIM kartou.

Zapnuti pristroje se provadi kratkym stisknutim power tlacitka. Jamile se pfistroj spusti, dojde
k automatickému otevieni aplikace Trimble Access:




PRIPRAVA MAPOVANI V Trimble Access

Ptiprava mapovaciho projektu probiha ptfimo v zafizeni Trimble TSC3 Controller.
1) Pfipojeni k internetu

Kliknéte na ikonu v pravém hornim roku obrazovky tak, jak je to zndzornéno na nasledujicim obrazku
a vyckejte na otevieni nového okna.

neise 7|x




Zaftizeni je jiz nakonfigurovano tak, aby se pomoci 02 SIM karty pfipojilo k internetu.

Kliknéte na tlacitko PFipoj a vyCkejte, aZ se zatizeni pripoji k internetu- ve spodni ¢asti obrazovky se
objevi , Internetové pripojeni 02 zfizeno*:

¥ Kenfigurace Internetu
NovyEdit

Pfipojeno pomoc

(@) Telefon / Moder

Pfipojeni mobilniho internetu

T
02 '! NovyEdit Smazat

Nastaveni GSM/CDMA

Internetové pripojeni (02) zfizeno

Odpojit

Pomodci tlacitka kFizek v pravém hornim rohu aplikace se dostanete zpét do zakladniho menu:

@ Konfigurace internetu

Smazat

Nastaveni GSM/CDMA




2) Konfigurace
Nyni je potfeba provést zakladni konfiguraci projektu a vytvofrit datovy slovnik.

Kliknéte na velké tlacitko Konfigurace:

@ Trimble Access ¥ Walol 7|x

Méreni Soubory | | Konfigurace

Equip Konfigurace|
Manager | |AccessSyng |_internetu internet_|

Zde ma uzivatel mozZnost definovat parametry pfipojeni k internetu (parametry nemérnte), mérické
styly (nastaveni parametri méfeni a pripojeni k zakladové stanici) a kddovnik (definice datového
slovniku — omezené moznosti).

i
Méfické
styly Sablony Pfipojit

i

Kodovnik




Méfrické styly
Parametry métickych stylQ neni potfeba ménit, nasledujici text je pouze informativni.

Jak Ize na nasledujicim obrazku vidét, nékolik mérickych styll jiz bylo vytvoreno. My budeme
vyuzivat méficky styl CZEPOS_RTK3, ktery ndm umozni se pripojit na jakoukoliv referencni stanici

sité CZEPOS (katedra plati predplatné na tuto sluzbu):

Méfické styly 20 7 - x
o S T T —
CZErOS_RTK3 2kb .

CZEPOS_iMA
RTK RADIO
VRS_NOW_Cz

vsbo

Smazat | Volby

Je zde moZnost vytvofit nové pfipojeni — tuto volbu byste vyuzili, kdybyste se napftiklad chtéli pfipojit
na svou referencni stanici, kterou jste si sami vybudovali. Nicméné, tohle je mimo rozsah nasi vyuky.

Prozkoumejte nastaveni mérického stylu CZEPOS_RTK3 klinutim na tlacitko Edit:

# Meéficke styly HO 7 - x
% CZEPOS_RTK3
0S_R' 2kb st |MoZnosti roveru
Y [Pripojeni roveru
hompen:o»umy bod
Podrobny bod
améreny pevny bod
[Rychly bod
IKontinualni body
VytyGovani
[K«mm. na okolni body
Tolerance duplicitnich bodu

’Lasero»y dalkomér
cholot

Na obrdazku vpravo lze vidét veskeré parametry, které Ize pro dany méficky styl nastavit



Pro nas jsou dileZitd pouze nastaveni v ¢asti MoZnosti roveru. Kliknéte na MoZnosti roveru a dale
na tlacitko Edit.

Na obrazku niZe vidite, Ze je zde spoustu parametr(, které Ize ménit dle typu méreni. V pfipadé RTK
méreni, kde korekce jsou ziskdvany z jedné z referencnich stanic CZEPQOS, je nastaveni nasledujici:

" roveru

Typ méfeni Format vysilant

[Multi station (RTCM) 88

Anténa

Typ:

[R1 0 Internal

,’r_'n\«-:--r!w na

[Spodok rychloupinaku %

\;y-:k.: .ml-:l:; Produktoveé cislo

|» 90909-XX

Typ méreni: RTK
Format vysilani: Multi stanion RTCM

Anténa typ: R10 Internal - jedna se o prijimac, ktery je soucasti baleni

-

Zméreno na: Spodek rychloupindku — jedna se o nadstavec, ktery umoznuje rychlé a jednoduché
sundani prijimace R10 z vytycky (jsou situace, kdy potfebujete zméfit polohu néjakého bodu, ale
s vytyCkou to nelze provést — napriklad okraj zabradli, kdy zabradli je pfilis vysoko, abyste se na néj



postavili — sunddte pfijimac a postavite jen na okraj zabradli — pfi méreni musite zménit vysku
pfijimace). Toto nastaveni spolecné s vyskou antény lze ménit pfimo béhem méreni. Neni potieba
zde zadavat. Nasazeni pfijimace na rychloupindk je potfeba provést tak, aby dvé bile tecky byly

v jedné linii:

V pravém dolnim rohu aplikace mate moznost se prepinat mezi strdnkami. Momentalné je
zobrazena stranka 1 ze 4 (1/4).

Pfepnéte se na stranku 2:

W Mo2nosti roveru

Sledovani signalu GNSS

GPS ouiit [2e

Zde mate moznost ménit limity elevacni masky a geometrie prostorového usporadani druzic PDOP.



Pfepnéte se na stranku 3:

&  Moznosti roveru
GPS 12C
/]

GLONASS
v

QzSS

Auto odchylky
v

(Piesnost v pohybu

"Akceptoval

Zde lze urcit, ze kterych GNSS systému budou signaly pfijimany a zpracovavany.

Déle zde mlZete ménit parametry presnosti méreni. Auto odchylky jsou implicitné nastaveny na
chyby: 1,5 cm horizontalné a 2 cm vertikalné. V mnoha pfipadech je dosaZeni téchto presnosti
obtiZné, proto je zde mozZnost tyto odchylky manudlné ménit.

Zménu provedete, kdyZ odkliknete , objevi se moZnost specifikace vlastnich odchylek.

Tyto odchylky jsou zde velmi dilezité, jelikoz hlidaji pfesnost méreni, aby nedoslo k tomu, Ze se ulozi
bod méreni, jehoZ odchylka ve vétsi neZ stanovend mez.

Velikosti odchylek Ize ménit stejné jako vysku antény béhem méreni.
Pokud provede zmény, potvrdte je tlac¢itkem Akceptovat.

Zpét do hlavniho menu konfigurace dostanete tak, Ze kliknete na Esc nebo UlozZit a znovu Esc, jak je
to ukdzano na nasledujicich dvou obrazcich.
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& CZEPOS_RTK3

MoZnosti roveru
Pripojeni roveru
IKompenzovany bod
Podrobny bod
‘améreny pevny bod
Rychly bod CZEPOS_iMA
RTK RADIO
. VRS_NOW_cz
Kalibrace na okolni body vsbo &
Tolerance duplicitnich bodu
Laserovy dalkomér

Jlozit
SC - —
Novj | Kopie | Smazat

Kédovnik
Nyni je moZné pristoupit k definici datového slovniku.

Kliknéte na moznost Kédovnik:

W | Konfigurace

Sablony

\Fe

Jazyk




Jak vidite na obrdzku nize, je zde mozné vytvaret kddovniky nové, editovat jiz stavajici, vytvaret
kopie nebo je mazat:

#® | Kédovnik

gregulprehrada
gulo021gren124
hyr0011_sob0093

Kopie | Smazat

Pro vytvoreni nového kédovniku pro vas projekt, kliknéte na moznost Novy:

Definujte nazev kédovniku, kliknéte na moznost Enter a Akceptovat:

# Kédovnik - detaily

# Kodownik - detaity

— Ake toval




Do nové vytvoreného kdédovniku mizete nyni pridavat nové kddy.

Kliknéte na moznost Pridat:

Vyplnite pozadované udaje tak, jak je to zndzornéno na nasledujicim obrazku.
Méfit se budou jen bodové prvku, proto je potfeba u typu kodu vybrat Bod:

Kéd a popis volte dle uvdzeni toho co budete méfit: naptiklad budete-li mérit body terénu zadejte
kod bod_terenu, pokud budete méfit okraj chodniku zadejte chodnik atd.

Volte nazvy kddu tak, abyste pfi ndsledném zpracovani méli jasny prehled o bodech a o tom, ke
kterému prvku/objektu jednotlivé body patfi:

& | Viozte kéd

Popis

Kod:
[bod_terenu | [bod terenu dmr |

Mate-li vSechny polozky nadefinovany, kliknéte na moznost Akceptovat.

Dostanete vypis vsech kédu, které jste nadefinovali, pfidejte tolik kédu, kolik budete béhem méreni
potiebovat. Opét se zde opirejte o vas datovy slovnik.

Vysledek mapovani budete na konci méfeni moct exportovat do .csv souboru. Jak vidite na
nasledujicim obrdzku, jsou do souboru ukladany i kody presné tak, jak byly nadefinovany v pfedchozi
¢asti:
A E C D E
ID X ¥ z TYPE
RTCMOO2S -479134 -1101052 298.164 RTC
102 -479068 -1101056 260.827 bod_terenu
103 -479096 -1100878 264.596 bod terenu
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Jakmile jste s definici slovniku hotovi, kliknéte na tlac¢itko UloZit a dale Esc:

Dostanete se zpét na seznam vSech kddovniku, kliknéte na tladitko Zpét, abyste se dostali do

zakladniho menu konfigurace:

# | Kédovnik

(gregulprehrada 3kb
19ul0021gre0124 1kb
1kb
1kb
1kb
1kb
1kb
1kb

Vv

Kliknéte na kfize
Trimble Access.

#  Konfigurace

1
Mérické
styly

i

Kédovnik

Sablony Pfipojit

liE

Jazyk

k v pravém hornim roku aplikace, abyste se dostali do zakladniho menu aplikace
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3) Nastaveni méreni

V nasledujici ¢asti se budeme vénovat nastaveni méreni tak, abychom docilili ocekavanych vysledki

zejména tykajicich se souradnicového systému:

Kliknéte na moznost Méfeni:

|
|

MEqulp | / JKonf

lanager ‘ACF‘?SS,S,Y"CJ 4‘ inte;rg#ertatfa

Zajimat nas zde budou moznosti:

Joby — vytvoreni a konfigurace nového mapovaciho projektu, a dalsi moznosti.

Méreni — jiz proces samotného mapovani. Pro tuto ¢dst je vytvoren samostatny tutorial.

’

Méreni

| | Vytyovani

Kliknéte na moZnost Joby.
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V této c¢asti mate moZnost vytvoreni nového Jobu, otevieni jiz stavajiciho, mlZete prozkoumat
zmérené body v ramci urcitého jobu (editace nebo mazani bodu), popf. zde mizZete prekontrolovat
presnosti zmérenych bod(l pomoci QC grafu:

-
Oteviit jop, ~

Vlasl‘nos(i Jjobu

Plozkouma( job
Manaze, bodg

QC Graf

Vyberte moZnost Novy job a kliknéte na tlacitko Dalsi.

s v

Vepiste nazev jobu a vyberte kédovnik, ktery jste vytvofili v pfedchozi ¢asti:

Kuk064_mereni_dmr
KROVAK2018
Krwvak 2018 (Cooch Napuliie/ Xin T e

s Krovak_2018 (Czech Republic/Kro
Lidey e —
N Pripojene Zadny

Zadny

Zadny

Ostatni parametry ponechejte stejné a prepnéte se na dalsi stranku.

Sablona KROVAK2018 ji7 byla nastavena, diky této $abloné Ize méfit v souradnicovém systému JTSK.
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V této Casti je pro nas duleZité nastaveni Gridu, abychom méfili v souradnicovém systému JTSK
v pozadovaném kvadrantu.

Kliknéte na moznost Grid.

#|...vy job: kuk064_ eni_dmr 9@

Nastaveni Cogo

Dalsi nastaveni

Off
Media soubor

Reference

V Casti Grid souradnice vyberte moznost: Narlstat Sever-Vychod a kliknéte na Akceptovat:

Vahovy exponent

o5 )%

\/ymvnam na ok

oln( Imdy

Vse potfebné je nastaveno, nyni mliZzete projekt ulozit. Kliknéte jesté jednou Akceptovat a poté
Enter.

Tlacditkem Zpét se presunte zpét do hlavniho menu nastaveni méreni.

Timto byl ukoncen proces konfigurace a nastaveni mapovaciho projektu a nyni Ize prejit
k samotnému méreni.

Vse co bylo doposud provedeno, je mozné provést z pohodli kancelare.

Dalsi ¢ast je vhodné provadét venku v misté, kde mame dobry vyhled na oblohu.
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